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Summary:
In this work, we present the creation of a rescue robot in confined spaces.

First, we provided some general information about robots, where we talked
about the history of robots in brief, and we also made a simple definition of the
word robot, as we said that it is a machine that can deal with things through
certain movements and we also indicated that it can be controlled directly from a
person or through a software signal from the computer, we also learned about
the types of robots, as we said that the robot can be classified on the basis of the
function it performs, and we also talked about the advantages and disadvantages

of robots, and we also mentioned the areas in which robots can be used.

Second, we got to know the electronic components of the robot because any
robot has basic components, which are the control panel, sensors and electronic
components, SO We talked about the Arduino board used to control this robot, as
well as the ESP8266 chip, which is a tool used to control the robot remotely via
Wi-Fi, depending on the protocol HTTP, we also talked about stepper motors

and we also mentioned the pressure sensor we used.

Third, we mentioned the programs used in the development of the developed
robot, as we talked about the development environment of the Arduino, which is
the Arduino IDE, where we defined it and showed how to configure it, and also
we talked about the programming languages used as we use the Delphi language
program and we show how the interface of this program completed in order to

control the robot.

Finally, we showed the practical side of the completion of the robot, where
we presented the measurement and size of this robot, and by pictures its
achievement is evident in detail, and by the end of the achievement we have

reached our goal of achieving this robot and applying it in the real world.

ﬁ
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Résumé:

Dans ce travail, nous présentons la réalisation d'un robot de sauvetage dans

des espaces confines.

Tout d'abord, nous avons fourni des informations générales sur les robots, ou
nous avons parlé de l'histoire des robots en bref, et nous avons également fait
une définition simple du mot robot, car nous avons dit que c'est une machine qui
peut gérer les choses par certains mouvements et nous avons également indiqué
qu'elle peut €tre contrdlée directement par une personne ou via un signal de
l'ordinateur, nous avons également appris les types de robots, car nous avons dit
que le robot peut étre classé par la fonction qu'il remplit, et nous avons
également parlé des avantages et des inconvénients des robots, et nous avons

également mentionné les domaines dans lesquels les robots peuvent étre utilisés.

Deuxiémement, nous avons appris a connaitre les composants électroniques
du robot car chaque robot a des composants de base, qui sont le panneau de
commande, les capteurs et ies composants électroniques, nous avons donc parlé
de la carte Arduino utilisée pour contrdler ce robot, ainsi que de la puce
ESP8266, qui est un outil utilisé pour controler le robot a distance via Wi-Fi, en
fonction du protocole HTTP. Nous avons également parlé des moteurs pas a pas

et avons également mentionne "e capteur de pression que nous avons utilisé.

Troisiémement, nous avons mentionné les programmes utilisés dans le
développement du robot développé, comme nous avons parlé de l'environement
de développement de ' Arduino, qui est I'IDE Arduino, ot nous l'avons défini et
montré comment le configurer, et nous avons également parlé des langages de
programmation utilisés car nous avons utilisé un programme en langage Delphi
ot nous avons montré l'interface de ce programme complétée afin de contrdler le

robot.

Finalement, nous avons montré le coté pratique de I'acheévement du robot, ou
nous avons présenté la mesure et la taille de ce robot, et & travers les images sa
réalisation est évidente en détail, et a la fin de la réalisation, nous avons atteint

notre objectif de réaliser ce robot et de l'appliquer en réalité.
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[14]): https: /fwww.makerguides.com /a498S—Stepper—motor—driver—arduino-—

tutorial/

[15]: https: /jwww.makerguides.com /28byj—48—stepper—m0tor—arduino—tutorialll

[16]: hitps: //cookierobotics,com/042 /

[17):https: /jwww .seeedstudio.com/blog {2019/03 /04/driving—a—28byj-48-

stepper—motor—with—a—uin2003—driver—board—and-arduincj

[18]: https: //www.hbm.com /fr/7646/deﬂnition—dun—capteur—de—pression—

comment—ca-marche/

[19]: https://www.instructables.com/id/Arduino—Bathroom-Scale—With—SO—Kg—

LoadwCeIIs—and—rﬂ

[20]: https://www.arduino.cc/en/main/FAQ#toe13

[2 1]:https://ar.wikipedia.orngiki/%DS%AF%D9%84%D9%8 1%D9%3A (%D9
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gy NG Jsaadl Wbkl 2o g Leihaen b Lo 2 ESP8266 iayd ¢ lsl alids |
s caoaay|
Name | Active Pitch Form LED | Antenna | Shielded Dimensions Notes
pins factor (mm)
ESP-01 6 0.1in 2¥4DIL | Yes PCB No 14.3*24.8 | 512 KB Flash
trace and blue PCB
from a generic
manufacturer.
IMB Flash,
Al-Cloud and
black PCB from
Al-Thinker.
ESP-02 6 0.1 in 2*4 No U.FL No 14.2*14.2
castellated socket
ESP-03 10 2 mm 2*7 No | Ceramic No 17.3*12.1
castellated
ESP-04 10 2 mm 2%4 No None No 14.7*12.1
castellated
ESP-05 3 0.1 in 1*5 SI1. No U.FL No 14.2*%14.2
socket
ESP-06 11 various | 4*3 dice No None Yes 142%14.7 Not FCC
approved
ESP-07 14 2 mm 2*8 Yes | Ceramic Yes 20.0*%16.0 Not FCC
pinhole + U.FL approved
socket
ESP-08 10 2 mm 2*7 No None Yes 17.0*16.0 Not FCC
castellated approved
ESP-09 10 various | 4%*3 dice No None No 10.0*10.0
ESP-10 3 2 mm 1*5 No None No 14.2*10.0
castellated
ESP-11 6 1.27 1*8 No | Ceramic No 17.3%12.1
mm pinhole
ESP-12 14 2 mm 2*8 Yes PCB Yes 24.0*16.0 FCC and CE
castellated trace approved
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