
 
 

  وزارة التعليم العالي والبحث العلمي
 جامعـة باجـي مختـار

 عنـابـة 

Université Badji Mokhtar  
Annaba 

 
Badji Mokhtar University - 

Annaba 
 

Faculté des Sciences 
Département de Mathématiques 

 
 

THESE 
 

Présentée en vue de l’obtention du diplôme de  
Doctorat en Mathématiques 

Option : Mathématiques Appliquées 
 
 

Sur la stabilité et les dynamiques diffusives 
dans des domaines non bornés 

 
 

 
Par: 

 
NISSE Khadidja 

 
Sous la direction de 

NISSE Lamine  MC(A) 
 
 

Devant le jury 
 

PRESIDENT : LASKRI Yamina       Prof. UBM-Annaba   

EXAMINATEUR : CHORFI Lahcen       Prof. UBM-Annaba   

EXAMINATEUR : BENZINE Rachid       Prof. EPST Annaba 

EXAMINATEUR : BOUSSETILA Nadjib       MC(A) U. Guelma 

EXAMINATEUR : NOUAR Ahmed       MC(A) U. Skikda 
  

 
Année : 2014 



TABLE DES MATIÈRES
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